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Fotogrammetriski iegltu virsmas modelu izmantoSana

DSM Ortofoto 25cm GSD (LGIA)
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UAS/UAV ainu bloks (Silava) DSM Ortofoto 5cm GSD (Silava)
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LIDAR — Atrasana un attaluma noteiksana ar gaismu

Impulsa metode (Discrete multiple-return LiDAR)
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Fazu mainas metode (Full-Waveform LiDAR)
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Image : Allouis, T., Durrieu, S., Véga, C., & Couteron, P. (2013).
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kreisa aina 25cm GSD laba aina

Faktori kas ietekme uz ainu balstito DSM
kvalitati:

* sensora specifikacija (piksela fiz.izmers utt.)
e ainu uznemsanas apstakli
* sensors — saule — objekts savst.geometrija

* ainuiekséja orientésana (kameras dati, lecu
distorsija utt.)

e ainu savstarpéja orientésana (relativa)

* ainu kdJu bloka izlidzinasana (absoluta
orientésana)

* ainu atbilstibas meklésanas (matching)
algoritma specifikacija un uzstadijumi.

e leguto DSM peécapstrades algoritmu izvéle




Ortofoto 25cm Neapstradatais rastra ainu DSM (25cm)




Virsmas modelu (DSM) salidzinajums

LiDAR DSM (1m GSD) Ainu DSM (1m GSD) 2019 Ainu DSM (1m GSD) 2022

Ortofoto 25cm
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Ortofoto
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DSM22 - DSM19 DSM22 — DSM19 ar H starpibu slieksni
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DSM22 — DSM19 ar H slieksni (4m)

Samazinat un paplasinat (Shrink
and Expand) darba riks
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V.Wichmann & O.Conrad (2011)

Izmainas (triple change mask)
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Ainu DSM izmainas 2022 - 2019 LiDAR DSM izmainas 2023 - 2016
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Rezultats:
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Alternativas metodes:
Péc geometrijas

e Eiklida attaluma balstitas metodes
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Attéls: Qin, Tian, Reinartz (2016)
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DSM starpiba Eiklida attaluma noteikSana

Péc geometrijas un spektralas informacijas
* PieprecizéSana — DSM salidzinajuma rezultati tiek precizéti ar papildu geometrisko un spektralo informaciju

* Vienlaikus apsver geometriskas un spektralas iezimes, izmantojot saplusanas algoritmu, lai aprékinatu
izmainu pieradijumus



Orto 2022
NDVI (2019) — koku filtrésana Orte
Orto 2019 | |
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Prasibas veiksmigai fotogrammetriski iegutu virsmas modelu salidzinasanai:

Pietiekams ainu parklajums (80%/60%);

Labi laika apstakli ainu uznemsanas gaita;

Lidzigi laika apstakli un uznemsanas laiks;

Precizi uzmeéritie atbalsta punkti (GCPs) ainu orientéSanai un kontrolei;

Algoritmu izvéle un testésana uz nelielo objektu izvéles klases skaitu
(piem.: tikai ekas/buves vai vegetacija).
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GRIDs:

ALS (0.75 m)

GeoEye (0.5 m)

UltraCam (0.25 m)
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